Baugruppe Grundleiterplatte GR fur CAW-W/9
{Z.-Nr. 75486-1513.00) .

Die Baugruppe GR realisieri folgende Funktionen:

- Bereitstellung der Signale fiir die Anzeige

~ Bindeglied zwischen den Tastaturen und dem Mikroproz.

~ Aufbereitung der Signale der seriellen Schnittstelle

-~ Zusammenschaltung der NF-Baugruppen

- Verschaltung der Bedienelemente (Schalter, Regler,
Buchsen)

NF-Signalweg

Das Wiederegabesignal von der lLeiterplatte WE kann an der
Radiobuchse B 4202 an den Kontakten 3 bzw.'5 abgenommen
werden. Mit dem Schalter S 4104 ist es moglich, dieses Sig-
nal unverfilscht onder fiber ein BandpaBfilter dem Ausgang
zuzuleiten. Das Ba dgqu1$uer besteht aus dem frequenzmifig

beeinfliufiten Oper&flﬁﬂEVE?Staka? VI 4001. Die Mittenirve-
quenz liegt bei ca. 850 Hz und die Bandbreite bestridgt

ca. 900 Hz mit einer Verstérkung bei Mittenfrequenz von

0 4B. Das Signal gelangt dann weiter in den Vorverstidrker
zur Hohen- und Tiefeneinstellung. Er ist mit einem Schalt-
kreis A 274 (VI 4002) analog der Hohen-, Tiefenregelung auf
der Leiterplatte Monitor (M0O) aufgebaut. -
Durch die Anderung der frequenzbestimmenden Kondensatoren

C 4007, ¢ 4008 und:C 4010 bzw. ¢ 4107, C 4108 und C 4110
wird eine etwas griflere Anhebung bzw. Absenkung der Hbhen
und Tiefen erreicht. Sie isgt in allen Fidllen grifler 12 dB
Mit dem Schalter S 4404 izt es méglich, das Bandpalifilter
und die gednderte Hohen-, Tiefenrsgelung in den Signalweg
zu schalten (Hthen—, Tiefenregelung auf MO auBler Betrieb)
bzw. nur die mormale Hohen-, Tiefenregelung ayf der Leiter—,
platte MO im Slgna1Wﬁg Zu baben,

Tn Verbindung mit dem Wutingeingang (X5 4042/5 auf "H"-
Pegel legen) ist eine Kanalauswahl mSglich. Mit S 4403

wird der jeweils gewiinschte Kanal ausgewihlt {(der andere
Kanal wird abgeschaltet) und mit S 4102 kann das Bignal

des ausgewdhlten Kanals auf dEL abgeschalteteﬂ Kanal galﬂgt
werden.

Die Buchse B #4103 dient zum AnschluB eines ﬁquallzerg._Es
wird beim Stecken eines Diodensteckers in die Buchse der
innere Signalweg zwischen Bandpafifilter und Héhen—; Tiefen-
regelung aufgetrennt und ein QXLQTHET Equalizer in den
Signalweg gelegt.

Die Geschwindigkeitsumschaltung wird mit dem Schalter

S 4401 vorgenommen. :
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Digitale Verschaltung

~

Die Signale fiir die Anzeige der Laufwerksfunktionen warden
vom Mikroprozessor auf der FS bereitgestellt und auf der GR
iiber die Schaltkreise V.4004D (VI 4013), DL 000D (VI 4011),
V 4050D (VI 4010} und V 40098D (VI 4012} miteinander ver-

kniipft. Uber die Steckverbinder X8 4031 und XS 4033 werden



die verkniipften Signale (Strombegrenzung durch R 4317 bis

R 4324) den Anzeige-LED's der TL bzw. FB zugefihrt, um die
Laufwerksfunktion anzuzeigen. i

Die Umschaltung der Laufwerksbedienung iiber Gerdtetastatur
und Fernbedienung oder nur iiber die Fernbedienung erfolgt
durch das Sperrven oder Freigeben der Schalter sines inalog—
schalterschaltkreises V 4066D (VI 4008). '

Der Treiberschaltkreis V 40500 (VI 40410) wird =zum Treiben der
Tastatursignale A bhis I benttigt, da das Kabel der Fernbe—.
dienung eine Liange von 5 m hat. Das Statussignal des Mikro-
prozessors schaltet kurzszeitig vier Gatter des Schaltkreises
V 400698D (¥I 4003) zur Erkennung der Ger#tevariante sowie der
eingestellten Bandgeschwindigkeit (iiber Pegelwandlerstufe

VI 4202, VD 4202, R 4214 und R 4212) vom hochohmigen in den
"freigegebenen™ Zustand. Um im Einschaltmoment (Driicken des
Netzschalters) ein unbeabsichtigtes AuslBsen von Laufwerks—
funktionen zu verhindern, werden die Tastaturnachbildungs-
leitungen fiir ca. 1 s durch einen V 4066D (VI 4005) abge—
schaltet. Uber den Schaltkreis V 40098D (VI 4003) wird eine
Negation der serielien Ein- und Ausgangssignale erreicht.
Der Léangswiderstand R 4301 begrenzt den seriellen Ausgangs—
strom auf ca. 18 ma.

Uber die Buchse Bu 4206 kann ein zum Lieferumfang gehdrender
FuBschalter angesteckt werden. Die bei Bet#tigen des Ful-
schalters auftretenden statischen Sigrale werden iiber einen
. Timerschaltkreis D 556D (VI £006) in Impulsflanken gewandelt.
Der Timerschaltkreis B 556D (VI 4009) realisiert die Zeit-
verzdgerung von ca. 1 s zum kurzen Riicksetzen aus derw
Batriebsart Lauf in die Betriebsart Pause. Diec entstelenden
Ausgangsimpulse entspreschen Tastaturnachbildungssignalen

und werden ilber einen V 4066D (VI 4004) auf die entspraechen—
den Tastaturleitungen geschaltet. )
Der Monoflopschaltkreis V 4538D (VI 4014) erzeugi bei an-
liegenden Aufwickelimpulsen und gedriicktem Geschwindigkeits—-
umschalter (halbe Geschwindigkeit) ein Low-Signal, welches
auch bei minimaler Aufwickelimpulsfolge ein Ansprechen der
Bandendabschaltung verhindert. _

Schalter 5 2005 dient zur Auswahl zwischen exakt einge-
stellter und geregelter Geschwindigkeit. Bei nicht gedrik-
ktem Schalter wird dem Motorregelteil iiber den Transistor

VT 4202 ein Steusrsignal zur exakten Geschwindigkeitsein-
stellung zugefithrt. Bei gedriicktem Schalter kann mit dem
Potentiometer R 2005 eine Geschwindigksitsregelung von
mindestens +/- 25% erreicht werden. Schalter S 4101 nicht
gedriickt bewirkt Einstellung der normalen Geschwindigkeit
von 4,76 em/s. Durch Driicken von § 4101 wird der Kondensator
C 4201 dem Cszillatorkondensator des Motorregelteiles
parallel geschaltet, wodurch mittels Regelwiderstand R 4205
auf halbe Geschwindigkeit abgeglichen werden kann. Die
Dioden VD 4203 und 4204 diensn zur Ankopplung des Muting-
Signales an die Schalttransistoren der Zusatzbeschaltung.



