Baugruppe Grundleiterplatﬁe GR fir CAW-A; -2A; -AW

(Z.-Nr. 75481-1513.00)

Pie Baugruppe GR veallslert folgende Funktionen:

- Bereitstellung der Signale fiir die Anzeige

—~ Bindeglied zwischen den Tastaturen und dem Mikropro=z.

— Aufbereitung der Signale der Seriellen Schnittstelle

— Anpassung der NF-FEingangssignale an die Aufnahmebau- -
gruppen .

- Zusammenschaltung der NF-Baugruppen

- Verschaltung. der Bedlenelemenue (Schalter, Regler,
Puchsen)

NF—Slgnalweg

Uber die Xontakte 1 bzw. 4 (Kanal 1 bzw. Kanal 2) der
Buchse B 101 wird der Wikrofoneingang realisiert. Der
Mikrofonverstdrker ist ein einstufiger Verstirker mit
einer Verstirkung von ca. 26 4B. Der Eingangswiderstand
betrzgt ca. 600 Ohm. Die RC-Kombination am Eingang, be-
stehend aus € 101 und R 4102 parallel dem Eingangswider-—
stand der Emitterstufe, legt die untere Grenzfrequenz auf
1 kHz fest. Mit C 102 am Xollektor gegen Masse wird die
obere Grenzfrequapz festgelegt und der Verstirker somit
fiir hohere Frequenzen zugemacht. Der Ausgang des Mikrofon-—
verstdrkers wird nur bei gestecktem Mikrofonstecker
(Buchse mit Schaltkontakt) an den nachfolgenden 3-stufigen
Vorverstéirker angeschlossen. Der Vorverstidrker hat sine
Verstédrkung von 25 4dB. Der Eingangswiderstand bhetrigt

10 kOhm. Der Verstdrker wird mit symmetrischer qpadrunﬁ
{+i4 V¥V, ~14 V) betrieben. Der letzte Transistor ist als
Emitterfelger geschalten, so dafl ein sehr niedriger Aus-
gangswiderstand erreicht wird. Diezer Verstidrker ist eben-
falls mit C 113 (Kondensator an Basis des ersten Transis-—
tors) und mit C 107 (Kondensator als wechselspannungsmiBi—
ge Rilckkopplung) gegen hbhere Frequenzen (Loschfreguenz)
unempfindlicher. Das Ausgangssignal gelangt illber den Aus~
koppelkondensator zur Pegelregelschaltung auf die lLeiter-
platte AE. Bei nicht angeschlossenem Mikrofon kann iiber
den Radioceingang (B 102/1 bazw. 4) direkt und iiber den
Phonoeingang (B 102/3 bzw. 5 und B 103/1 bzw. 4)

iber 470 kOhm und das Aufnahmerelais singespeist werden.
Die Vorverstidrker werden im CAW~-W nicht bestiickt.

Am Ausgang der Leiterplatte AE (XS 103/9,12) ist iliber

die Langswiderstinde,~die Sperrkreise sowie Hegelwiderstinde
zur Binspeisung des Vormagnetisierungsstromes das Aufnahme-—
system des Magnetkopfes an die 6~polige Steckerleiste X5 1123
angeschlossen. Der Loschkonf 1«% iiber X5 138 elektrisch an
die Leiterplatte GE (XS 106/3,4) angeschlossen.

Die Grundleiterplatte dient walternin zur Verschaltung

aller anderen Leiterplatten (AB, GE, WE, MO, AV, AN),
Desweiteren werden fiir die elnzeWnen Var1anten dle jeweils
erforderlichen Regler auf der GR angeschlossen.



Beim CAYW-AW wird mit Hilfe eines V 4066 U (N 401) der
Aufnahmeregler bei Wiedergabe zals Hohen- Tiefenregler
geschaltet.

Die Schaltung fir die Herabsetzung der Motordrehzahl befin-
det sich ebenfalls auf der GR und wird mit dem Schishe-~
schalter S 102 angesatsuert.

Der Bchiebeschalter S 101 dient der Zusammenschaltung der
beiden XKandle des Aufnahmezweiges. Bs werden hier die
BEingangsbuchsen Radio und Phono erfafit. Die Mikrofonein-
gangsbuchse wird nicht beeinflufit. :

Das Hinterbandsignal kann bei den CGerdten CAW-A und CAW-AW
an der Radiobuchse B 10Z an den Kontakt 3 bzw. 5 und an

der Monitorbuchse B 4103 an den Kontakten 1 bzw. 4 entnommen
werden. AuBler beim CAW-W kann bei den anderen Varianten

an der Monitorbuchse B 103 an den Kontakten 3 bzw. 5 das
-aufzunehmende Signal oder dés aufgenommene Signal abge—
rtommen werden. Die Auswahl wird mit dem Vor- Hinterband-
gschalter S 104 vorgenommen. Mit dem Schiebeschalter S 103
kann zwischen Hand- und Auvtomatikaussteuerung des Aufnahme-
pegels gewdhlt werden. Das Vorbandsignal wird nach dem ge-
regeiten Vorverstirker auf der AE_(Kontakte 410 baw. 11)
abgenommen. Als Hinterbandsignal sind die Signalausginge
der WE (Xontakte 1 bzw. 4) zu verstehen.

Die Signale fir die Anzeige der Laufwerksfunktionen werden
voim Mikroprozessor auf der FS bereitgestellt und auf der

GR iiber die Schaltkreise V 4001 B (N 407, N 109) sowie

V 4050 D (M 410) und V 40098 D (N 408) miteinander ver-
Ieniipft. Uber die Steckverbinder X8 131 bzw. A3 133 werden
die verknipften Signale {(Strombegrenzung durch R 167 bis

R 176) den Anzeige-LED's der TL bzw. FB zugefiihrt, um die
Laufwerksfunktionen anzuzeigen.

Die Umschaltung der Laufwerksbedienung iiber Gerdtetasta-
tur und Fernbedienung odér nur iiber die Fernbediéenung er-
folrst durch das Sperren oder Freigeben der Schalter eines
Analogschalterschaltkreises V 4066 D (N 102).

Der Treiberschaltkreis V 4050 D (E iGé) wird zum Treiben
der Tastatursignale A bis D benutigt da dasg Kabel der
Fernbedienung eine Linge von 5 m hat.

Dag Statussignal des Mikroprozessors schaltet xur2261tlg
vier Gatter des Schaltkreises V 40098 D (N 108) zur Erken-
nung der Gerdtevariante (XW 4101 bis XW 109) sowie der
eingestellten Bandgeschwindigkeit (iiber Pesgelwandlerstufe
¥T 139, VD 437, R 164, R 165) vom hochohmigen in den "frei-
gﬂgebenen" Zustand

Fiir die Geradtevarianten CAW-A, m2é, —-AW wird auf der Grund-
leiterplatte die Umwandlung eines statischen Start/Pauss—
Signales in impulsmidBipge Tastaturnachbildungssignale reali-
siert. Die statischen Signale werdén iiber die Buchsen

B 101. bzw. B 102 Pin 7 potentialfrei eingespsist und von
einem Schaltkreis V 4001 D (N 106) aufbereitet. Zur Unter—
driickung von Storspannungsspitzen {z.B. durch Prellen wvon
mechanischen Kontakten) wurde am Eingang des V 4001 D Pin 1
gegen Masse ein Kondensator von 33 nF geschaltet.



Pie maximale Schaltfolge darf damit ca. 3 ms. nicht
Uberschreiten. Jeder Zeitgeber des ‘nachgeschalteten
Dualtimers B 556 D (N 105) formt jeweils eine Flanke de
Bingangssignales in einen ca. 100 ms langen Ahsganﬁsimpﬁls.
Dieser Impuls stsuert den entsprechenden Schalteingang
eines Analogschalters V 4066 D (N 103) an, lber den die
Tastaturnachbildung erfo;gt Un im Einschaltmoment (Driik-
ken des Netzschalters) ein unbeabsichtigtes AuslBsen der
Funktion "Pause” bzw. "Lauf¥ zu verhindern, werden die
La%tﬁtu“nﬂﬁﬁblidhﬂgﬁiéituﬁguu fiir ca. 1 g durch zwei Ana-
ogschalter s2ines V 4066 D (N 4103) abgnsghalts+
”b?w die Schaltkreise V 4011 D (¥ 407} vnd V 4004 D ’Niﬂél
ird gleichzeltip das nsgierte Fehlersignal an der Buchse
?Q? Pin 7 bereitgestellt. Um im CAW-24 oin gleichzeitiges
treten der Fehlersignale beider Laufwerke an N 407
?in 5 und 6 =zu verhindern, wird das Fehlersignal des zwei-
ten Laufwerkes dureh die Kombination R 177, B 184, € 140
und VD 136 verzdgert. )
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Fiir das CAW-24 1n% eine Begonderheit zu beachten. Fine
Einspciuuzg dar Signale AS und WE ées_ersten Laufwerke

iitber X3 136 sawia das Auftrennen der Wickelverbindung

W 110 mis A 119 und X¥ 142 mit X¥W 4493 realisiert das Auf-
zegichnen von Priifsignalien im Anschiuf an das fickspulen

des LW 41 im Ringbetrieb. Die ¥ickelverbindung X¥ 4115 und

W 116 schaltet das ngﬁgy 1 fir die NF-Leiterplatten AR

und. GE zwangsweise zuf . "Aufnzhme’. . . :
Uber den Schaltkreis ¥ 40098 D (¥ 414) wird eine Negation
der seriellen Ein~ und iusgang ssignale erreicht. Der Lingg-
widers+anu R 293 begrenst den &eri@llen usgangsetrem auf
18 mA. :



